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Лабораторна робота № 3 
з курсу „Проектування контролерів периферійних пристроїв”

Тема: Формування дискретних сигналів з заданими параметрами
Мета: Ознайомлення з режимами роботи таймерів/лічильників в мікроконтролера АТ89С51 та його можливостями по зв'язку з персональним комп'ютером.
Короткі теоретичні відомості

Завдання:

1 Настроїти UART на задану частоту;

2 Прийняти дані з UART 

3 Сформувати вихідний сигнал з шпарністю згідно варіанту та частотою (періодом) прийнятою через UART;

	№ варіанту
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	0

	Частота роботи послідовного порту
	1200
	2400
	4800
	9600
	1200
	2400
	4800
	9600
	9600
	4800

	Парність імпульсів
	1/2
	1/3
	2/3
	¼
	3/4
	1/2
	1/3
	2/3
	1/4
	3/4

	Вихідний порт
	P1.0
	P1.1
	P1.2
	P1.3
	P1.4
	P1.5
	P1.6
	P1.7
	P3.6
	P3.7

	Параметр, прийнятий по UART 
	Частота, Гц
	Частота, кГц
	Частота, МГц
	Період, с.
	Період, мс.
	Період, мкс.
	Частота, кГц
	Частота, МГц
	Період, с.
	Період, мс.


Порядок виконання роботи

1. Скласти схему відповідно до номера варіанту.

2. Написати та відлагодити програму роботи мікроконтролера.

3. Запрограмувати мікроконтролер.

4. Перевірити функціонування схеми.

5. Оформити звіт по лабораторній роботі.

Контрольні запитання

Приклад схеми

[image: image1.png]isis lab3 - ISIS Professional
Fle Ve EGt Toos Desgn Goph Soice Debug Lbray Tempile System Hep
GEEZ N lEEEE kG & 5
1
gl
iy
b DSCILLOSCOPE u1
LOGIC ANALYSER Jﬁ_‘%
4 lcowrenTiver ST Foonoo [
s SPI DEBUGGER P0.2iaD2 [—iL
e [2C DEBUGGER b1 18 sran PO.3AD3 22
SIGNAL GENERATOR LEDRED B ey
< PATTERN GENERATON PO.5/ADS |34
b o in | MR
DC AMMETER g 2
@ |ACVOLTMETER B ROy
O [eawet S
: P20 22
7 R1. .4 p22ia10 22
330 29 PeEN P23iatt 24
= ] e P2 am2 [42
/ e P2.5i13 28
o P2gia14 4L
P25 22
O A 1 pio P3.0RXD L I RXD
B i 5 ime
i P3.2INTD 0
@ . Y P33INTT [
A B— Py P3.4T0 L4 RTS
Em e am s
o ] ris P36 (2 cTs
—_— i P3.7IRD
O ATBOCET
e — PROPERTY=VALUE
| »
» ] W ||©Q  2Ewds) Root sheet 1 15000 4000 th





Приклад програми на С51

#include <REGX51.H>

#define Fclk
11059000

#define P_OUT
P1_0

unsigned char freq=1;

unsigned int Time_nul;

unsigned int Time_one;

void init_UART(void);

void init_T0(void);

void comp_THTL(unsigned char f);

/*---------------------------------*/

void main(void)

{

init_UART();

init_T0();

EA=1;

while(1);

}

/*---------------------------------*/

void init_UART(void)

{

SCON=0x50;

PCON=0;

TMOD=0x20;

TH1=0xFD;

TR1=1;

RI=0;

ES=1;

}

/*---------------------------------*/

void int_UART(void) interrupt 4

{

unsigned char k;

if(RI)

  {

  RI=0;

  k=SBUF;

  if((k>='0')&&(k<='9'))

    {


freq=k-'0';


comp_THTL(freq);


}  

  }

if(TI)TI=0;

}

/*---------------------------------*/

void init_T0(void)

{

unsigned int k;

ET0=1;

TMOD &= 0XF0;                    /* clear Timer 0   */

TMOD |= 0X1;

comp_THTL(freq);

P_OUT=0;

k=Time_nul;

TL0=k;

k=(k&0xFF00);

k>>=8;

TH0=k;

TR0=1;

}

/*---------------------------------*/

void int_T0(void) interrupt 1

{

unsigned int k;

TR0=0;

if(P_OUT)

  {

  P_OUT=0;

  k=Time_nul;

  }

  else 

    {


P_OUT=1;


k=Time_one;


}

TL0=k;

k=(k&0xFF00);

k>>=8;

TH0=k;

TR0=1;

}

/*---------------------------------*/

void comp_THTL(unsigned char f)

{

float Period,Timer_tic;

Period=1/(f*1e3);

Timer_tic=Period*Fclk/12-0x3C;


//0x3C***

Time_one=0xFFFF-Timer_tic/3;



//signal 1/3: _ _-_ _-

Time_nul=0xFFFF-Timer_tic*2/3;

}

/*---------------------------------*/
Результат роботи програми 
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