ПИТАННЯ 

“Комп’ютерні засоби обробки сигналів та зображень”

5 курс, 10 семестр

	Тема 6
Реалізація алгоритмів обробки сигналів на ПЛІС
(С+М)
	Використання ПЛІС  для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень
Однокристальна реалізація ШПФ на ПЛІС.

Оцінка продуктивності вузла виконання операцій ШПФ на ПЛІС

Загальна структурна схема реалізації реалізації обробки сигналів на ПЛІС

Структура потокового (ковзаючого) процесора ШПФ

	Тема 8

Проектування систем і процесорів обробки радіолокаційної інформації

(С+М)
	1.Ієрархічність засобів обробки радіолокаційної інформації.

Ієрархічність засобів обробки радіолокаційної інформації

Особливості первинної обробки радіолокаційної інформації

Особливості вторинної обробки радіолокаційної інформації

Особливості третинної обробки радіолокаційної інформації

2.Особливості обробки радіолокаційної інформації 

Особливості обробки радіолокаційної інформації

3. Вибір параметрів радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки

Основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки 

Вплив виду сигналу на параметри радіолокаційної обробки
Залежність параметрів обробки радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
4. Архітектура уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління.

Вимоги до уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
Склад уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
Елементна база уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
Архітектура уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління

5. Мультипроцесорна мережа на базі TMS320C4x

Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x

Первинна обробка радіолокаційної інформації на мультипроцесорній мережі на базі TMS320C4x
Алгоритм обмежувача мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
Погоджений фільтр мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
Розподілення модулів функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
6. Пристрій формування і обробки сигналів. /ПФОС/

Принцип побудови і структура ПФОС
Технічна реалізація модуля ПФОС
Склад і режими роботи ПФОС

	Тема 9 Використання  нейрокомп’ютерів для обробки  сигналів та зображень (С+М)
	1. Визначення нейрокомп’ютера

Визначення нейрокомп’ютера

Елементна база нейрокомп’ютера
Області застосування нейрокомп’ютера

Напрямки розвитку обчислювальних систем з масовим паралелізмом

Основні компоненти нейрокомп’ютера

Базова структура нейроприскорювача на основі ПОС

Порівняльні характеристики нейроприскорювачів на базі ПОС

Реалізація нейрообчислювача на основі ADSP2106x

Описати структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x

Реалізація нейрообчислювача на основі TMS320C4x

Описати структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C4x

Реалізація нейрообчислювача на основі TMS320C44

Описати структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C44

Реалізація нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)

Описати структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
Організація нейроприскорювачів на базі ПЛІС
Реалізацію ШПФ на базі процесора Л1879ВМ1(NM6403)

Описати структурну схему процесора NM6403

Організація векторного співпроцесора в процесорі  NM6403

Структура операційного пристрою векторного співпроцесора в процесорі  NM6403

Обчислення продуктивності нейропроцесора на базі ПОС

Організація паралельних обчислень в алгоритмах ШПФ на процесорі NM6403

Описати  процес обчислення скалярного добутку
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Продуктивність обчислення на нейрокомп’ютерах

Точність обчислення на нейрокомп’ютерах 
Продуктивність функцій прямого і зворотного ШПФ на процесорі NM6403

	Тема 11

Використання віконної обробки при гармонійному аналізі сигналів методом ДПФ

(С+М)
	Загальні поняття про гармонійну обробку

Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних і ДПФ

Просочування гармонійних складових

Вікна та їх основні параметри

Вікна та їх основні параметри: еквівалентна шумова полоса

Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення

Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються

Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру

Вікна та їх основні параметри: максимальні втрати перетворення

Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот


	Цифрове опрацювання сигналів три декількох швидкістях
	Області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях

Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях: децимація з цілим кроком

Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях: інтерполяця з цілим кроком

Багато частотне перетворення частоти дискретизації

Визначення кількості каскадів і кроків децимації

Функціональна схема проходження сигналу через дециматор-інтерполятор
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