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Запрограмований модуль 
для управління руху об'єктів
Передбачення погоди є вдалим варіантом використання даного модуля. Супутникові тарілки із наперед визначеним маршрутом руху метеорологічних супутників повинні зчитувати з них дані про метеорологічне становище на певній частині Земної кулі. Дуже важливим фактором правильної роботи модуля буде надточна установка маршруту повороту тарілки, тому що в разі найменшої неточності можна втратити зв’язок із супутником і подальший обмін даними із Землею буде неможливий. В такому разі варто додати систему автоматичної поправки маршруту повороту тарілки, чи пов’язати це з другою моєю ідеєю дистанційного керування об’єктами. А також, на крайній випадок, завжди повинна бути система аварійного ручного управління системою.

